Zalgcznik nr 1 do Zapytania ofertowego

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ) )
ZADANIE PN. ,MODERNIZACJA AUTOMATYKI PRZEPOMPOWNI SCIEKOW PS-1, PS-2,
PS-3, PS-7 POLOZONYCH NA TERENIE GMINY WISZNIA MAEA

1. ZAMAWIAJACY: Przedsighiorstwo Gospodarki Komunalnej sp. 2z 0.0, w Wiszni Malej, Strzeszow,
ul. Lipowa 15, 51-114 Wisznia Mala, tel./fax 071 3128227; c-mail:  ppk@wiszniamala.pl,
www, palewiszniamala.pl,

2. PRZEDMIOT SPLECYFIKACH TECHNICZNE]

Nazwa zamowienia: Modernizacja automatyki przepompowni Scickdw PS-1, PS-2, PS-3, PS-7 polozonych

na terenie gminy Wisznia Mala

Przedmiotern niniejsze) Specyfikacyi Techniczne] (81) sq wymagania dotyezace dostawy materialéw,

wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z modernizacjs automatyki przepompowni sciekédw.

2.1. Zestawienie obiektéw objetych modernizacjy w zakresie automatyki
1} Przepompownia $cickdw PS-1 w Wiszni Malej, ul. Strzeszowska,

2} Preepompownia scickdw PS-2 w Wiszni Malej, ul. Szkolna,
3)  Przepompownia §cickdw PS-3 w Ligocie Pieknej, ul. Gldwna,
4)  Przepompownia sciekdw PS-7 w Strzeszowie, ul. Ozorowicka.

2.2. Ogolny zakres przedmiotu zamdwienia

1) Demontaz istniejacej automatyki przepompowni scickow,

2} Dostawa automatyki przepompowni sciekGw,

3} Dostawa oraz instalacja aphikacji rozszerzajaee] funkeje programu SCADA PRO-2000,
4} Montaz automatyki przepompowni sciekdw,

5)  Rozruch technologiczny przepompowni scickdw,

6)  Opracowanic dokumentacii powykonawezej.

Wykonawca zapewni ciggly odbidr nieczystoéei plynnych z kanalizacji sanitamnej na czas

modernizacji automatyki.

3. DOSTAWA AUTOMATYKI ORAZ SZCZEGOLOWY WYKAZ PRAC

MODERNIZACYJNYCH
3.1, Dostawa antomatyki (szafa zasilajaco-sterownicza wraz z osprzgtem, oprogramowanice)
Tabeta 1 — Zestawienie ilosciowe automatyki

- . Liczba
L.p. Nazwa Miefsce montazu [ipl.]
b,
Szafa  zasilajgco - sterownicza 2z rozruchem o e
- . ! . Przepompownia  Scickdw  PS-1,
1. bezposredmim, obstugujaca  dwie pompy o mocy | 50 5 ne 2 ae 4
. . o PS-2, PS-3, PS-7
jednostkowe] ponize) 5,0 kKW
Przepompownia $cickéw  PS-1
3. Sonda hydrostatyezna - dl. kabla 10 m - . . ’ 4
) y PS.2, PS.3, PS.7
Przepompovnia  $cickdw  PS-1
4. Sonda plywakowa 2 kablem neoprencwym - ~ e ’ 4
i t y PS.2, PS-3, PS.7
Oprogramowanie  (licencja  do 8000 punkréow | Stacia bazowa na  oczyszczalni
5. systemowych) rozszerzajaca funkeje programu SCADA | dcickdw w Strzeszowie 1
PRO-2000

3.2. Szczegoéltowy wykaz prac demontazowych oraz montazowych automatyki
1) demontaZ istniejacych szaf zasilajaco-sterowniczych oraz sond plywakowych,
2} montaz szaf zasilajaco-sterowniczych,
3} montas systemu (modul telemetryezny) monitoringu pracy przepompowni,
4)  montaz sond hydrostatycznych,
5)  montaz sond plywakowych,
6) konfiguracja stacji bazowej (system wizualizacji pracy przepompowni) na oczyszezalni dciekdw w
Strzeszowice,
4. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOTYCZACE PARAMETROW TECHNICZNYCH
AUTOMATYKI PRZEPOMPOWNI SCIEKOW
Szafa sterownicza powinna stanowid rozbudowe istniejacego systemu monitoringu 1 powinna umesliviaé

monitorowanic  oraz zdalne  sterowanic pracy  przepompowni  x o poziomu  zainstalowane]  stac
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monttorujace; xlokalizowane] w na Oczyszezalnt dciekdw w Strzeszowie, dzalajace] w oparciu o system
SCAIA PRO-2000.
Wykonawea winien zainstalowad aplikacie (icencje) rozszerzajacy funkeje duialania w/w programu oraz
dodad do istnicjacego systemu monitoringu wizualnego pracy precpompowsi nowe okno synoptvezne.
Okno synoptyczane powinne umozliviad podglad graficay monitorowane] przepompowni w zakresie:
1} wizualizacyi poddomu cickdw w ebiormbku przepompowni,
2)  wizualizac pracy danej pomypy,
3y wiznalizacy awani dane) pompy,
4 wrzualizacy odstawienta danej pompy,
5} wizualizact alarmdw,
0y wizualizacih pomiaru pradu poblcrancgo pracz pompy woamperach (pomiar sumaryczny dla
preepompownl w ukladuze dwupompowymy),
7y fuokeli zdalnego sterowanin praca przepompowni {(zalnczanie/wylaczanie pomp;  odstawienie
pomp),
8)  licznika czasu pracy pomp,
9 licznika lodcl zalaezed pomp.
W celu funkcionowania systemu monitoringu konjeczne jest dostarczente dla kazde] praepompowni karty
SIM o pojemnodc min. 500MB, w ktorej bedzie akeywna usluga pakietowej transmisji danych GPRS ze
statycznym adresem 17,
4.1 Minimaine wymagania szafy sterownicze):
1y obudewa przystosowana do zabudowy zewngtiznej, posiadajaca stopiest ochrony nie mniejszy niz 11
65/06,
2)  obudowa powinna posiadaé drzwiczki zewnetrzne oraz wewngirzne,
3} drewiczki zewsngirzne zamykane na zamek 2 wkladka patentows,
4y szafka wyposazona w cokd] 2 tworzywa sziucznego,
6) gniazdo 230V AC/10A,
7)  gniazdo min. 32A w zabudowie tablicowej do podlaczenia zasilania zewnetrznego — agregat,
8} woltomierz,
9 amperomierz,
10) wydwicthicz zamontowany w drzwiczkach wewngtrznych,
11y wyswietlacz z menu w jezyku polskim,
12) panel operatorski graficzny z ckranem dotykowym min, 4,3 cala,
13} instalacja elektryezna sprzgzona z alumulatorem 12V, zapewniajaey dzialanie systemu monitogingu
pracy przepompowni przez okres min. 2 godziny w przypadlku zantku zasilania z sieci energetycene,
14} grzaika z termostateim,
15) ukiad wspdlpracujacy z sonda hydrostatycrna do caglego pomiaru zwierciadla Sciekdw,
16) sonda hydrostatyczna (4-20 mA),
17y plywakowe sygnalizatory poriomu §ciekdw {poziom alarmowy, suchobieg),
18) przelaczniki rodzaju sterowania (auto-0-reka),
19) zabezpieczenia, wylaceniki, preelaceniki:
a)  wylqeznik plowny,
) zabezpieczenie zwarciowe dia kazde pompy,
©) zabezpieczenie przecigzeniowe dia kazde] pompy,
d) zabezpieczenie prreciw przepigciowe (kiasa C),
¢) zabezpieczenie termiczne pomp,
£} zabezpieczenie przed zanikiem fub zmiang faz,
) preelaceniki pracy pomp: ttyb automatyczny/0/ uyb reezny,
by wylacznik krancowy otwarcta drzwi szafki sterowniczey,
1 wylgeznik réznicowo-pradowy,
i erumik kolejnodet 1 zaniku faz CII.
20) oswietlenic wewngtrzne szafly,
21) sygnalizacja alarmowa $wictlna zewngeirzna,
22y modul telemetryczny GSM/GPRS.
4.2  Wyposaienic oraz parametry modulu telemetrycznego GSM/GPRS:
1} sterownidk pracy przepompownt swobodnie programowalny,
2} modul nadawczo-odbiorczaym GSM/GPRS,
3 min. 8 weisé binarnych,
4 min. 8 wyjdé binarnych,

51 izolowany port szeregowy RS 232/485,
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G} diagnostyczne diody 1LID,
7y wejsca licznikowe,
8) sterownik posiadajacy synopivke o tzw, wejdciach i wyjscinch,
N napiecie stale 24V
10) wyjdcie antenowe,
11} gniazdo karty SIM,
12} montowany na szynie 1J1N.
4.3 Wymagania dotyczgce ukiadu sterowania automatyki przepompowni sciekow
4.3.1  Ogolne funkeje ukfadu sterowania (sterownik):
1) pomiar poziomu $cickdw z wykorzystaniem sondy hydrostatycznej,
2} kontrola dzialania sondy hydrostatyezney,
3y kontrola poriomu maksymalnego $cickdw w zbiormiku {(preepeinienic),
4 kontrol poziomu minimalnego sciekdw w zbiorniku (suchobicg),
5} gencrowanie systemdw alarmowych w systemie SCADA 1§ uruchomienie sygnalizacji alarmowey:
a)  awarli pomp,
b}  przekroczenie poriomu alarmowego,
¢} osiagnigcie poziomu suchobiegu,
d) sygnalizacja braku zasilania przepompowni,
¢} otwarcie szafki sterowniczej
6)  wspalpraca w trybie on-line z systemem wizualizacji 1 sterowania,
7)  monitorowanie czasu pracy pomp,
8} monittorowanie ilodci zalgezes pomp.
4.3.2  Qgdlny opis uktadu sterowania pomp:
1) sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiednicj koleinosci zalaczania i wylaczania pomp,
2)  tryb pracy automatycznej:
a)  praca pomp w cyklu napraemiennym w zaleznosci od biezacego poziomu cieczy w zbiorniky,
b) zalaczenie kolejnej pompy w sytuacji wzrostu poziomu cieczy powyze] progu maksymalnego,
3} tryb pracy secznej:
a) zalaczanie i wylaczanie pomp niezaleznic od aktualnego poziomu cieczy.
5. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE MATERIALOW AUTOMATYKI
Dla realizacji przedmiotun zaméwienia nalezy stosowaé materialy spelniajace wymogi stawiane przez
obowiazujace Polskie Normy, posiadajace atesty lub aprobaty techniczne.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogdlne wymagania
Wykonawea jest odpowiedzialny za  prowadzenie robét zgodnie 7z poleceniami przedstawiciela
Zamawiajacego.
Wykonawea dokona uzgodniert z PGK. Sp. 2z 0.0, w Wiszni Malej 1 ustali czas niezbednych wigczer
funkejonujaeych przepompowni écickéw,
6.2, Roboty montazowe
Montaz ukladow sterowania i sygnalizacji winien byé przeprowadzony przez wykwalifikowany personel
wraz z wykonaniem wszystkich prob, sprawdzen oraz rozeuchem technologicznym.
7. ODBIOR ROBOT
Do zgloszenia gotowoscl wykonania robdt Wykonawea przedlozy:
1} Protokoly probnych rorruchdw przepompowni,
2)  Dokumentacje z prob § sprawdzest czeded elektrycane] i sterowania,
3) Protokoly pomiaréw clektryeznych zamontowanych urzadzen,
4)  Wykaz zamontowanych urzadzed wraz ze schematami elektrycznymi,
5) Inwentaryzacje powykonawcza,
6)  Protokdl szkolenia pracownikow.,
8. PRZEPISY ZWIAZANE
1) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa 2 dnia 01,10.1993 r. w sprawic
bhp w oczyszezalniach Sciekdw (D2 U Nr 96, poz. 438)
2)  Rozporzadzenic Ministra Przemyslu z dnia 08.10.1990 . w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadaé urzadzenia elekiroenergetyczne w zakresie ochrony przecrwpoiarowe] (1z. U,
Ni 81, . 92)
3)  Przepisy Budowy Urzadren llekiroenergetycznych, opracowane przez Instytut Frergetykt, wg stanu
prawnego na dzien 33.11.1996 r.
4} Przepisy Eksploatacji Urzadues Blekgroenergetycznych opracowane przez Instyiut Lnergetyki, wg
stanu prawnego na dzien 30.06.1995 r,
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5} Ponadto, zastosowanie znajduja wszysthic zwigzane z przedmiotem zamowiensa normy polskie (PN}
i branzowe (BN), w tym w szezegdlnodarn
2} PN-83/7Z-8200 Ochrona pracy. Maszyny 1 urzadzenia produkeyine. Ogdlne  wymagania
bezpieczenstwa,
) PN-IEC 60364-4-4-42:2000 Inswalacie elekoryezne w o obicktach  budowlanych,  Ochrona
przeciwporazeniows.
¢) PN-E-08106:1992 Stopnic ochrony zapewniane przez obudowy.



